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工业机器人四至六轴电机与减速机的位置

IRB 120工业机器人四至六轴电机与减速机处于本体的上臂处，上臂

位置如下图所示。

4-6电机与减速机位置
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工业机器人四至六轴电机与减速机的位置

四轴电机与减速机、五轴减速机、六轴电机与减速机作为上臂的一部

分交付，不建议单独更换。四轴电机的位置如左图所示，五轴减速机的位

置如右图所示。

四轴电机位置 五轴减速机位置
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工业机器人四至六轴电机与减速机的位置

六轴电机与减速机的位置如左图所示。五轴电机装有同步带轮，位于

右图所示位置，出现故障发生损坏时可单独更换。

六轴电机及减速机位置

五轴电机位置
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