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1.视觉检测程序架构

工业机器人与视觉检测系统通信程序CVision (num SceneNum)是带

参数的例行子程序，通过调用不同数值参数实现切换到视觉检测系统中不

同的场景并进行检测，可以在不同的分拣体例中使用。工业机器人与视觉

检测系统通信程序逻辑结构如下图所示。
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2.视觉检测程序编写

（1）建立带参数的例行程序

CVision (num SceneNum)。

（2）发送视觉检测系统场景编

号，编号值即为SceneNum的数值，

并添加等待时间。
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2.视觉检测程序编写

（3）置位场景切换信号，添加

等待时间。

（4）置位视觉系统拍照信号

“ToCDigPhoto”，等待视觉检测

完成，即“FrCDigCCDFinish”信

号状态为1。
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2.视觉检测程序编写

（5）利用赋值指令将检测结果

保存至变量“CCDResult”中。

（6）复位视觉检测各数字量

（组）输出信号。
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2.视觉检测程序编写

整理程序如下：

ENDPROC PROC CVision(num SceneNum)

SetGO ToCGroScene, SceneNum;

WaitTime 0.5;

Set ToCDigAffirm;

WaitTime 0.5;

Set ToCDigPhoto;

WaitTime 0.2;

WaitDI FrCDigCCDFinish, 1;

CCDResult := FrCDigCCDOK;

Reset ToCDigPhoto;

Reset ToCDigAffirm;

SetGO ToCGroScene, 0;

ENDPROC
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